Kupplungswalzer bei Lokpilot V4 programmieren

Mit dieser kleinen Anleitung mdchte ich gerne versuchen zu zeigen, wie man die automatische
Kupplung und einen Kupplungswalzer bei einem Lokpilot V4 programmieren kann. Als erstes geht
man unter ,Decoder / Funktionseinstellungen”. Dort unter ,,Automatisches entkuppeln” gibt man an
mit welcher Geschwindigkeit der Kupplungswalzer durchgefiihrt wird. Dann die ,,Andriickzeit”
(Fahrtrichtung zu den angehéngten Wagen) die kleiner sein sollte als die Abdrlickzeit (Fahrtrichtung
von den Wagen weg).
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Nun wollen wir die automatischen Kupplungen auf AUX 1 &2 anlegen. Kupplung vorne auf AUX 1(1).
Dazu gehen wir unter ,,Decoder / Funktionsausgéange / AUX 1(1). Dort geben wir unter Name
,Kupplung vorne” ein. Damit die Kupplung vorm durchbrennen Geschiitz ist, lassen wir den Ausgang
automatisch nach 2,05 Sec abschalten. Man kann die Zeit auch verlangern.

Eﬂ E Ausgangskonfiguration

Adresse

Fihrerstand Suzgang:
() [ALI)(l[l]: Kupplung worne -
Analogeinstellungen Narme:
Chs lesen /
schreiben HIRH kupplung worne
- DCcc o
i’ DCC Einstellungen Werzdgerung beim Einschalten:
E‘ n 1] = 0s

I

Fahreigenschaften Werzdgerung beir Ausschalten:

0 [} 0 = 0s
o 5

Information e

Funktionsausginge Ausgang autornatisch ausschalten
@ Zeit bis der 8usgang autormatisch ausgeschaltet wird:
Funktionseinstellungen H '5 - B0
@ Modus (Effekt) des Ausgangs:
& [Dimmhares Licht -
Funktionszuordnung
Helligkeit
0P E
Identifikation
30.11.2014 Kupplungswalzer bei Lokpilot V4 programmieren

www.ollismodellbahnseite.de




Nun wird die automatische Kupplung hinten, genauso auf AUX 2(1) programmiert.
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Wir brauchen ja noch die Funktionstasten. Wir nehmen F1 fiir die Kupplung vorne und die F2 fiir die
Kupplung hinten. Diese finden wir unter ,Decoder / Funktionszuordnung”.
Auf F3 programmieren wir den Kupplungswalzer.

Funktionszuordnung

X

Bedingungen Ausginge Logische Funktionen

Stand, Waorawdrts == |- -
Stand, Rickwérts == |- -
Fahtt, Woraarts == |- -
Fahrt, Rickwarts == |- -
Warmarts, Fl = | Licht worne [1] -
Rickwarts, FO =+ | Licht hinten [1] -
Waradrts, F1 = |Kupplungwvarne -
Rickwarts, F1 = |Kupplungwvarne -
Woradrts, F2 = |Kupplung hinten -
Rickwarts, F2 = |Kupplung hinten -
Woradrts, F3 = |Kupplung hinten Beschleunigung, Kupplungsivalzer
Rickwarts, F3 = |Kupplungwvarne Beschleunigung, Kupplungsivalzer

Unter , Information / Funktionen” werden noch die richtigen Funktionssymbole zugewiesen. Das war
es schon. Nun kann man die Automatische Kupplungen benutzen, wenn man sein Modell richtig
verdrahtet hat.
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